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МЕТОД УПРАВЛЕНИЯ МЕХАНООБРАБАТЫВАЮ-
ЩИМИ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИМИ МАШИНАМИ,
ПОСТРОЕННЫМИ НА ОСНОВЕ МЕХАНИЗМОВ
ОТНОСИТЕЛЬНОГО МАНИПУЛИРОВАНИЯ

Предложены алгоритмы расчета управления и погрешно-
стей особого класса механизмов, построенных на основе за-
мкнутых механизмов раздельного перемещения инструмента
и обрабатываемого изделия, что является основой построе-
ния технологических машин для обработки сложных поверх-
ностей. Полученные алгоритмы вычисления погрешностей,
кроме того, представляют собой исходный математический
аппарат для программного управления данными механизма-
ми.

Error analysis of mechanical processing machines designed on the
basis of captive mechanisms of tool and article separate movement /
V.L. Afonin, A.V. Morozov

Control algorithms and errors calculation algorithms for special class
of mechanisms designed on the basis of captive mechanisms of the
tool and processed article separate movement being ground principle of
technological machines for the complex surfaces processing. Furthermore,
the obtained algorithms for errors calculation art the initial body of
mathematics for these mechanisms control programs. Figs.5. Refs.3.
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