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СИММЕТРИЗОВАННЫЙ ПОДХОД
К ПРЕДСТАВЛЕНИЮ ТЕНЗОРА ИНЕРЦИИ
СОСТАВНЫХ АСИММЕТРИЧНЫХ ОБЪЕКТОВ
РАКЕТНО-КОСМИЧЕСКОЙ ТЕХНИКИ

Предложен новый подход к алгоритмизации процедуры
преобразования компонент тензора инерции составных
асимметричных летательных аппаратов и орбитальных пи-
лотируемых станций при пространственном повороте и пе-
реносе системы координат, базирующийся на применении
матриц, изоморфных кватернионам. Достоинство подхода –
возможность получения алгоритмов, непосредственно при-
годных для эффективной реализации на БЦВМ при одно-
временном обеспечении контроля результатов вычислений с
использованием инвариантных соотношений.

Symmetrized approach to presentation of the inertia tensor for
composed asymmetric vehicles of aerospace engineering / L.N. Lysenko,
V.V. Kravets

The new approach to the algorithm of inertia tensor components
transformation procedure is proposed. This inertia tensor describes the
state of combined asymmetric space vehicles and orbital inhabited stations
while spatial turn and coordinate system transfer. Discussed approach
is based on the application of matrices which are isomorphic to the
quaternions. This approach advantage is a possibility to obtain algorithms
suitable for realization on PC with simultaneous control of calculation
results using invariant relationships.
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