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Рассмотрена проблема — многокритериальная оптимизация
и проектирование иерархических, многоуровневых управляе-
мых механических систем. Предложены использование моди-
фикации метода “идеальных точек” и некоторых методов
комбинаторной оптимизации, а также средства интерак-
тивного взаимодействия “человек–компьютер” для поиска
оптимального решения в процессе проектирования сложных
технических систем.

Decomposition approach to the complex mechanical systems mul-
ticriterial design / Yu.T. Kaganov

The multicriterial optimization problems and design of hierarchical
multilevel mechanical systems are considered. It is suggested to use some
modification of “ideal point” method and some combinatorical optimization
methods, as well as active “user–computer” interaction means to find
optimal solution in the design process. Figs.5. Refs.10.
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