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ОПРЕДЕЛЕНИЕ И ИСПОЛЬЗОВАНИЕ
УСТОЙЧИВОСТИ ПО Н.Е. ЖУКОВСКОМУ
ДЛЯ РОБАСТНЫХ (ГРУБЫХ) СИСТЕМ

Сформулировано определение устойчивости по Н.Е. Жуков-
скому в пространстве состояний. Показана возможность
конструктивного использования этого определения для ро-
бастных (грубых) систем.

Definition and application of the stability by N.E. Zhukovsky for
robust systems / K.A. Pupkov, V.N. Pilishkin

The stability definition by N.E. Zhukovsky in the space of states
(conditions) is formulated. A possibility of this definition use for the robust
systems constructing is shown.
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