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С НЕРОВНОЙ ДОРОГОЙ

Рассмотрена пространственная модель взаимодействия эла-
стичного колеса с твердой неровной дорожной поверхно-
стью. Приведены аналитические выражения для силовых
факторов, действующих со стороны дороги на площадку
контакта шины с дорогой, а также уравнения кинемати-
ческих неинтегрируемых связей, накладываемых на эластич-
ное колесо в общем случае качения его по твердой неровной
дорожной поверхности малой кривизны.

Mathematical model for interaction of wheel with rough road /
A.A. Polungyan, A.B. Fominykh

A spatial model of elastic wheel interaction with solid rough road
surface, is considered. Analytical expressions for force factors acting on the
road side in the area of tire-road contact as well as equations of kinematic
non-integrated links superposed on elastic wheel, for general case of its
rolling on solid rough road surface of small curvature, are given. Figs.4.
Refs.5.
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