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ДИНАМИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ ТЕЛА ЧЕЛОВЕКА
И БИОМЕХАНИЧЕСКИЕ ОСНОВЫ
КОМПЛЕКСНОЙ МЕХАНОТЕРАПИИ
ПАЦИЕНТОВ С БОЛЯМИ В СПИНЕ

Описана биотехническая система комплексной механотера-
пии для лечения пациентов с болями в спине. Представлена
математическая модель тела человека в виде систем с рас-
пределенными и сосредоточенными параметрами. Приведе-
ны значения некоторых параметров модели.

Dynamic Model of Human Body and Biomechanical Foundations
of Complex Mechanotherapy for Backache Patient /O.S. Naraikin, G.I.
Semikin, G.A. Mysina // Vestnik MGTU. Mashinostroenie. 2003. № 1.
P. 48–55.

A biotechnical system of complex mechanotherapy for backache
patients is described. A mathematical model of a human body is presented
in a form of a system with distributed and concentrated parameters. Values
of some model parameters are given. Refs.6. Figs.3. Tabs.1.
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