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РАЗРАБОТКА МОДЕЛИ КОНФЛИКТНО-
ОПТИМАЛЬНОГО ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ
АВТОМОБИЛЯ И ПОВЕРХНОСТИ
ТОРМОЖЕНИЯ НА ЭТАПЕ РОБАСТНОГО
РЕГУЛИРОВАНИЯ

Предложена модель конфликтно-оптимального взаимодей-
ствия автомобиля и поверхности торможения. Исследова-
ние неопределенностей на основе игрового подхода позволя-
ет получить характеристики среды — “активного партне-
ра” (поверхности торможения), а также робастного регу-
лятора антиблокировочной системы торможения. Базовыми
для исследования являются методы оптимизации управле-
ния многообъектными многокритериальными системами на
основе стабильно-эффективных игровых решений и компро-
миссов.

Model of Conflict-Optimal Interaction of Car and Retarding Surface
during Robust Control / Ye.M. Voronov, M.Kh. Magomedov, V.V. Khanychev
// Vestnik MGTU. Mashinostroenie. 2002. No. 4. P. 3–20.

A model of the conflict-optimal interaction of a car and retarding surface
is offered. The uncertainty study based on the game approach allows obtaining
characteristics of a medium — “active partner” (retarding surface), and also of the
robust controller of the ainti-blocking braking system. Optimization methods to
control multi-object multi-criterion systems on the basis of stable-effective game
solutions and tradeoffs have been applied in the study. Refs.2. Figs.3. Tabs.2.
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