
УДК 629.113.001

В. И. Р я з а н ц е в, В. П. П у з а н о в

СИСТЕМА АВТОМАТИЧЕСКОГО
РЕГУЛИРОВАНИЯ УГЛОВ СХОЖДЕНИЯ
КОЛЕС АВТОМОБИЛЯ

Рассмотрена структура системы автоматического регули-
рования углов схождения колес при движении автомоби-
ля, обоснована математическая модель системы, приведе-
ны некоторые передаточные функции и логарифмические ча-
стотные характеристики, a также результат исследования
системы на асимптотическую устойчивость и переходные
процессы в ней.

System of Automatic Adjustment of Car Toe-in Angles / V.I. Ryazan-
tsev, V.P. Puzanov // Vestnik MGTU. Mashinostroenie. 2002. No. 1.
P. 22–30.

A scheme of the system of automatic toe-in adjustment in the process
of the car movement is considered. A mathematical model of the system is
substantiated. Some transfer functions and logarithmic frequency response
are given and also results of examination of the system asymptotic stability
and transient processes. Figs.5. Refs.2.
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