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МАТЕМАТИЧЕСКИЕ МОДЕЛИ
ВЗАИМОСВЯЗАННЫХ СИСТЕМ ПРИВОДОВ
ГИБКОГО ТЕХНОЛОГИЧЕСКОГО
ОБОРУДОВАНИЯ

Рассмотрены вопросы построения математической модели
системы электроприводов, осуществляющих согласованное
перемещение ленточного материала через технологическое
оборудование с регулированием усилия натяжения и скоро-
сти движения. Предложена методика расчета систем упра-
вления следящими приводами, рассмотрены программно-
алгоритмические средства для моделирования, приведены ре-
зультаты исследования конкретной системы, предназначен-
ной для нанесения фотослоя на бумажную ленту.

Mathematical models for the interconnected drive systems of
flexible technological equipment / K.V. Goncharenko, E.A. Kotov,
V.A. Polsky

The problems of mathematical model construction for the system of
electric drives, realizing coordinated displacement of the band material
through technological equipment, controlling tension force and movement
velocity, are considered. The calculation method for control systems of
tracking drives is proposed, program-algorithmic modeling means air
reviewed, the research results for concrete system destined to apply photo-
layer on paper band are given. Figs.5. Refs.3.
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